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folgenden Angaben sind den vom Artmelder eingereichten 

© Antrieb fur Einzelobermesser 

@ Langsschneideeinrichtung zum Schneiden von laufen- 
den Materialbahhen (11), mlt mindestens einem Schlitten 
(5), der an einer sich quer zur Bahnlaufrichtung erstrek- 
kenden Fuhrung (2) verstellbar gelagert ist and der eihe 
Halterung (8) mit einem frei drehbar gelagerten Obermes- 
ser (6) besrtzt, und einer Antriebswelle (13, 30, 40), die 
sich uber die gesamte Breite der Maschine erstreckt und 
uber die das Obermesser (6), insbesondere ein Kreismes- 
ser, mittels eines Getriebes antreibbar ist. 
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Beschreibung 



fOOOll Bei Langsschneiden von laufenden Warenbahnen 
KrStoff- und AluminiumfoUen hat sic* der 
^deSt kcherenschnitt sehr gut bewahrt. Fur die schneUe 
uS b^ueme Verfciderung der Schniubreite und to den 
Sneu«i Wechsel einer Messerscheibe hat die euischlag ge 
SSto MeLrnalter entwickeUV mit denen jede einzelne 
Rundmesserscheibe sowohl gelagert, prazise radial sum Ge- 
g^messer (Untermesser) zugestellt und auch axial gegen 
das Untermesser angcstcllt wcrdcn kann. 
f Beim eigenttichen Schneidvorgang wird die so ge- 

Ce (Ober-)Messerscheibe teils durch die Reibung in- 
fcfge axkler Aufstellkraft gegen das Untermesser als auch 
.durch dieMaterialbahn selbst angetrieben. Dieso gelagerten 
Messer laufen meist im Schlepp. . 
m0031 Fur dicke Kunststofffolien und hart veredelte Pa- 
piS hat sich gezeigt, daB die SchnittquaU^t verbessert 
weSen kann, wenn das Obermesser ^mit einer ^en\fe««- 
bane gegeniiber dem Untermesser betneben wird. bind die 
ObfSser auf einer sich uber ;die Bahn «^enden 
AcSontiert, ist eine Voreilung mittels 
der eatsprechendenUbersetzung des Antriebs leicht ^ich- 
bar. Nicht so, wenn Einzelobermesserhalter nut alien deren 
Vortcilcn vcrwcndct wcrdcn sollcn. 

X3 Hnzetaiotoren fur jeden Messerhalter sind ohne 
Sen Nutzen, da die erforderliche schmale Baubreite und 
Seine Mes erdurchmesser die Motoren so klein werden 
SdaB das notwendige Drehmoment fiir die Aforedung 

SS^S Wege, wie bei sehr .hnialer 

ohne VeijZicht auf die bekannten Vorteile von Einzelober 

SSfllE 1 dient sowohl der Darstellung von nicht an- 
^Sen^kessem als auch einer technischen I^sung ge- 
LaB der Erfindung. Pes. 1 ist einquer zur MatenaUaufnch- 
• tune verlaufenderTragebalken. Darauf sind ^Jweck der 
Schlcbbarkcit lincarc F-hrnngsschicncn 2 und Schht^ 
3 aufgesetzt. Die Schlitten 3 tragen die Baj^-^J^ 
der FLelmesserhalter 5 abnehmbar befestigt ist. Es konnen 
eSe vSzahl solcher Basisplatten und Einzelmesserhalter. 

' ^^Emz^^ 

ser 6 ubefehie nicht naher dargestellte Lagerung 7 und eine 
SltepSue 8 frei drehbar befestigt. liber FW. e ^ 
) £kann das Rundmesser mehr oder weniger ttef indaszuge- 
Se Un™er 10 eintauchen. Auch kann das Ru^- 
mesfer zum EinfUhren der Materialbahn 11 um 20-30 mm 
vom Untermesser zuriickgezogen werden. 
[o008] IstdasObermesser6indcnS c hne^t^ 
fermessers 10 eihgetaucbt, Wird die Lagerstelle 7 axial so 
Sfdaf Obermesser 6 und Untermesser 10 z«cn 
ehTschetsystem bilden. Ublicberweise wird dabei Ober- 
durch die entstehende Reibung und durch die 

die das Obermesser 6 
haltung der obenbeschriebenen Situation, jedes emzeine 

mZ^^TX^na der Fig. 1 eine parallel 

SragbXn" verlaufe^de und pj.*^* 
schinenbreile erslreckende Antoebswelle 13 vo^hen 
Diese Welle ist an den SuBeren Enden in den nichtdarge 
Sn MaTcLengestellen oder in Auslegem 
kens 1 gelagert. Mindestens an einem Ende wird to M 
■ SsweUe 13 von einemMotor oder von anderen Antnebs- 
elementen in derMaschine angetneben. 



mam Anf der Welle 13 befinden sich axial sehiebbare 

Obermesser 6 verbunden ist. Das ™| eu *6 e 
nem AuBenring uber den Ausleger 18 T^®^f n ?^ L! 
wbunden. Dieses KugeUager hat zwei Aufgaben « be 
to wegt die Schiebebuchse 14 axial, wenn die gesamte JDber 
iu wcgi uiv « Formatwcchscl vcrschobcn wird und cs 

SSSSiSSES^ die Buchse 14 hindurch^ 
Kl Beim axialen Anstellen des Obermessers 6 gegen 
KntermeTser 10 Verschiebt sich das Zahnrad 17 gegen 

15 $$^£&£2£S* Obermesser 6 geg en 
« E Unte^esser 10 verandert sich der Acgjbjjjd^ 
WeUe 13 zum Zentrum des Obermessers 6. Der Ahstands 
bewXich in so kleinem Bereich, daB es ^an^ iss Ab- 
20 S£n toZahnradpaares keinen -gf ven Einfl^au 
Lbst in maximal zurtlckgezogener Stellung des Obermes 

^bleibt die Zahnpaarung 15 und 17 noch 
^Eingriff Hierdurch ^<£££SZ& 
der Zahne bei einem bingnn aus u«a e 
25 mine Von vomhercin ausgcschlosscn. 

r00141 Bei einer weiteren Losung der AufgabegemaB Fig. 
KsLkt "rich eine glatte AnUiebswalze 2? pjiW = 
Tragbalken 1 iiber die gesamte Breit ^ r , M ^ h n ^ a S ^ e X 
wfe WeUe 13 (Fig. 1) an ihten Enden gelagert und angetne- 

30 ?0^1S1 An der Lagerstelle 7 ist em Hebel 21 schwenkbar 
1 , ,:L raeser triet an seinem freien Ende eine Umlenk- 
Sffi SSnrfd n der Fig. 1 wird durch ein Riemep- 
^23 erSt ^Sader 22 und 23 sind von^inem umlau- 
35 Snd?nSem,n24umschlungen,derau.h^^^^^ 

triebswalze 20 nmschhngt und von dort die A ^* s ^\ 
bezieht. Die nodge Riemenspannung ^ffiSSS 
daB der Hebel 21 durch die Feder 25 in Richtung Anineos 

« ^Sr^teUungvomObermesse^ 
Cesser 10 erfolgt unter Rotation von Antnebswalze 20 Da 
bTw^dert derRiemen 24 allmahlich in die neue Laufposi- 

fnni71 Beim Zuriickziehen des Obermesser in Rich).ung 
[001 /J ueim £.uiu Tjipmen die Umschhn- 

4S Obermessernalter verandert der Riemen ^ cue , u 

gungslage an Walze 20, verliert aber dabei nicht den An 

mmm Rei einer weiteren Losung der AufgabegemaB Fig. 
Sec5 sSSenfalls eine glatte Antnebswalze 30 paral- 
50 Ll zmn ¥ragba£en 1 iiber dil ganze Breite der Masctana 
LiwWwieValze20(Fig.2)anihrenEndengelage rt 

m0i?, eb rn der Lagerstelle 7 ist ein Hebel 31 schwenkbar 
Srt Dieser trkgt an seinemfreien Ende sowohl em Rei- 
55 '«SS£ auch e in e Riemenrad33. Ein Riemen £4 ve« 
A»« -Riemenrad 33 mit dem Riemenrad 35. Kine t^eaer w 
SST 31 und das Relbrad 32 nut ^-otweggen 
Kraft fiir den Messerantrieb gegen die Antnebeswalze JO. 
Sbrigen Funktionen sind trivial nnd entsprechen der fru- 

* Sf'Bei eSeiteren Losung der Aufgabe gemaB Fig, 
KecSrich ebSs eine glat£ Antnebswalze 40 pa* 

Sie wird wie Walze 20 (Fig. 2 oder Walze 30 (Fig. 3) anih 
65 «nE^gelage rt undangeUiel^.ImUnte^ch^^^^ 

?^nH Fie 3 wkd auf einen Ubertragungsnemen verzichtet. 
iTdtr SgSe 7 ist ein glattesXaufrad 41 befesUgt. ft. 
^sSige fJberbruckung von Antriebswalze 40 zum 
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Laufrad 41 ubernimmt eine Zwischenreibrad 42. Dieses 
wird durcb eine Schwinge 4 und durcb eine Feder 44 in den 
Abstand von Walze 40 zu Laufrad 41 eingedriickt Die 
Schwinge 43 ist iiber das Cielenk 45 mil der abgewinkelten 
Basisplatte 4 verbunden und wird somit bei Fonnatwechsel 5 
zwangslaufig mit verschoben. Fur eine gleichmaBige Vertei- 
lung der Anpresskraft zum Laufrad 41 und zur Antriebs- 
walze 40 ist die Lagerung 46 rnit einer Ausgleichsmoglich- 
keit 46 versehen. 

[0021] Die Lage des Zwischenreibrades, linl^s Von der Li- 10 
nic Mittc 7 nach Mittc 40 gemaB Fig. 4, wurdc bcwusst so 
gewahlt, damit bei einern Kraftfluss von Antriebswalze 40 
zum Laufrad 41 und damit zum Messer 6 das Zwischenrei- 
brad durch den Antrieb selbst in den Spalt zwischen Rad 7 
und Walze 40 hineingezogen wird Die Obertragbare Lei- 15 
stung ist damit selbstregelnd in Abhangigkeit vom Lei- 
stungsbedarf. 

[0022] Die axiale Zustellung vom Obermesser 6 zum Un- ' 
termesser 1 erfolgt unter Rotation des Antrieb ssy stems. Da- 
bei wandert das Laufrad 41 allmahlich in die neue Laufposi- 20 
tion, 

[0023] Beim Zuriickziehen des Obermessers in Richtung 
Obermesserh alter hebt ab einer gewjssen Position das Zwi- 
schenreibrad 42 von der Antriebswalze 40 ab. Das ist vor- 
tcilhaft, wcil dann das nicht aktivc Obermesser 6 nicht un- 25 
niatz rotiert. 

Patentanspriiche 

1 . Antrieb einzelner in axialer Richtung verstellbarer 30 
Obermesser durch eine gemeinsame Antriebswelle, 
dadurch gekennzeichnet daB auf der gemeinsamen A 
Antriebswelle fur jedes Obermesser ein axial ver- 
schiebbarer Mitnehmer angebracht ist, der am AuBen- 
durchmesser ein Zahnrad tragt welches iiber einen am 35 
Obermesser angebrachten Zahnkranz das Obermesser 
antreibt. x 
2) Ein gemaB Anspruch 1 , gekennzeichneter Obermes- 
scrantricb, dadurch gekennzeichnet, daB der vcrschicb- 
bare Mitnehmer mit dem Messertrager verbunden ist, 40 
so daB der Mitnehmer gemeinsam axial verschoben 
wird. 

3. Ein gemaB Anspruch 1, gekennzeichneter Obermes- 
serantrieb, dadurch gekennzeichnet, daB der verschieb- 
bare Mitnehmer durch eine in der Antriebswelle ange- 45 ' 
brachte Langsnut und einer PaBfeder angetrieben wird. 

4. Antrieb einzelner in axialer Richtung verstellbarer 
Obermesser durch eine gemeinsame Antriebswelle, da- 
durch gekennzeichnet, daB am Obermesser ein Rie- 
mentrieb, bestehend aus einer am Obermesser befestig- 50 
ten Riemenscheibe, einem Hebel und einer am Hebe! 
angebrachten Umlenkrolle, in der Weise angebracht ist, 

• daB der Ricmcn cine durchgchcndc glattc Antricbs- 
achse umschlingt und so das Obermesser antreibt 

5. Ein gemaB Anspruch 4, gekennzeichneter Obermes- 55 
serantrieb, dadurch gekennzeichnet, daB der Hebel am 
Obermesser drehbar gelajgert ist und durch ein Feder- 
element mit dem Messertrager verbunden ist und auf 
diese Weise die notwendige Riemenvorspannung zum 
Antrieb des Obermessers erzeugt wird. . " 60 

6. Ein gemaB Anspruch 4, gekennzeichneter Obermes- 
serantrieb, dadurch gekennzeichnet, daB der Hebel am 
Obermesser drehbar gelagert ist und durch einen Aklor, 
bzw. von Hand in der Weise verstellt wird, daB der Rie- 
men nicht mehr die durchgebende gemeinsam An- 65 
triebswelle umschlingt und damit der Antrieb des 
Obermessers ausgeschaltet werden kann. 

7. Ein gemaB Anspruch 4, 5, oder 6, gekennzeichneter . 
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Obermesserantrieb, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Riemen ein beidseitiger Zahnriemen ist und die durcb- 
gehende gemeinsame Antriebswelle entsprechend 
durchgehend verzahnt ist. 

8. Antrieb einzelner in axialer Richtung verstellbarer 
Obermesser durch eine gemeinsame Antriebswelle, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Obermesser durch ein 
Reibrad angetrieben wird, das zwischen einer durchge- 
henden, glatten gemeinsamen Antriebswelle und einer 
am Obermesser angebrachten Lauffiache angeordnet 
ist. 

9. Ein gemaB Anspruch 8, gekennzeichneter Obermes- 
serantrieb, dadurch gekennzeichnet, daB das Reibrad 
an einem beweglich gelagerten Hebel befestigt ist, der 
mit dem Messerhalter verbundenen ist und mittles ei- 
nes Kraft gebenden Elements, z. B. eine Feder oder ein 
Luftzyiinder, zur Drehmomentubertragung gegen die 
gemeinsame Antriebswelle und der Lauffiache am 
Obermesser angedruck! wird. 

10. . . . daB das Reibrad 42 so positiohiert ist, daB die 
tibertragende Umfangskraft eine Erhohung der An- 
presskraft bewirkt. 

1 1 . Antrieb einzelner in axialer Richtung verstellbarer 
Obermesser durch eine gemeinsame Antriebswelle, 'da- 
durch gekennzeichnet, daB das Obermesser durch ein 
Zahnrad angetrieben wird, das zwischen einer durchge- 
hend verzahnten gemeinsamen Antriebswelle und auf 
einem am Obermesser angebrachten Zahnrades ange- 
ordnet ist, 

12. Ein gemaB Anspruch 10, gekennzeichneter Ober- 
messerantrieb, dadurch gekennzeichnet, daB das Zahn- 
rad mit dem Messertrager verbunden ist, so daB der 
Mitnehmer gemeinsam axial verschoben wird. 
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